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仕　様　表

2.8 t

12m

1.6 t

15m

1.0 t

17m

0.67 t

２.５～８.５ｍ

75m

高速　21.0／25.0　低速　2.5／3.0　m/min

高速　21.0／25.0　低速　2.5／3.0　m/min

0.41/0.49     r.p.m

15/1.9 kw　　　6/4 P

4/2 kw　　　4/8 P

0.5 kw　　　4 P 

0.75 kw×2台

22～30 kg/m 

過巻・起伏・旋回・荷重（モーメントリミッタ ー）各制限装置付

200/220V　50/60Hz　三相

有線リモートコントロール（押釦式）操作方法

安全装置

電　　源

走行レール

走　　行
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最大揚程

作業半径

10449

62

2405

960

62

130

2275

100

270

スライダー

カウンタ ーウェイト

総重量

その他付属備品

カウンタ ーウェイト

付属備品

根元ジブ

中間ジブ

先端ジブ

ガイサポート

238

352

710

3134

　４５５×５

　起伏ブロック含む

　１３５×２

　２２０×２

710

24

270

制御盤

従動輪

走行装置

ガイサポート

ジブ

走行フレーム

旋回架構

部　　材　　名

ウェイトブロック ウェイトブロック

旋回フレーム

巻上装置

起伏装置

旋回装置

走行フレーム

アウトリガー

駆動輪 440

594

1806

91

380

820

1819

総重量（㎏）

6868

単体重量（㎏）

各部材名と部材単位重量表

備　考

3110

2400
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定格荷重曲線図

【YWA-24TR】※ﾚｰﾙ走行式


